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OBS:
PRE-REQUISITOS: CO-REQUISITOS:
OBJETIVOS

Apresentar a Mecéanica Classica através de um formalismo matematico mais
sofisticado, dando uma visdo mais ampla e generalizada da Mecéanica. Aplicar esse
novo formalismo a resolugao de problemas complexos e preparar o aluno (quanto a
parte matematica) para a fisica moderna, Mecénica Quantica.

EMENTA

As leis basicas da mecéanica Newtoniana. Oscilagdes Lineares e N&o Lineares.
Introducéo ao Caélculo Variacional, Principio de Hamilton e Lagrangeanas,
Aplicagdes das Dinamicas Lagrangeana e Hamiltoniana em diversos sistemas
mecanicos. Forgas Centrais. Dindmica dos Corpos Rigidos.

DESCRICAO DO PROGRAMA
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ELEMENTOS DA MECANICA NEWTONIANA
Revisao dos elementos basicos da Mecénica Classica

OSCILACOES MECANICAS
Oscilador harménico simples
Oscilador amortecido
Oscilador Forgado
Diagramas de Fase
Exemplos e Aplicacdes
Oscilagdes Nao Lineares
Diagramas de Fase

INTRODUGAO AO CALCULO VARIACIONAL
Apresentacao do problema,

Equacgéo de Euler

Aplicagdes diversas, Brachistochrona, area minima etc ...
Introducao de vinculos, Multiplicadores de Lagrange

PRINCIPIO DE HAMILTON E A DINAMICA LAGRANGEANA

Principio da minima agéo

Coordenadas generalizadas

Equacgdes de Euler Lagrange sem vinculos

Aplicagdes em problemas simples de mecanica

Equacdes de Euler Lagrange com vinculos, aplicando os multiplicadores de
Lagrange em problemas de mecanica

Resolucao de problemas complexos dentro do formalismo Hamiltoniano

FORCAS CENTRAIS

Apresentacdo do problema

Formalismo Lagrangeno aplicado aos campos de forga centrais
Equacao Orbital

Potencial centrifugo

Dinamica Orbital

Leis de Kepler

CORPOS RIiGIDOS

Corpos rigidos

Rotagédo em torno e um eixo fixo, 0 momento angular
Momentos de inércia, forma tensorial

Eixos Principais de Inércia

Angulos de Euler

Equagdes de Euler de um corpo rigido

Condicoes de equilibrio, problema do piao.
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